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انـگاه گلستـدانش
دانشکده فنی و مهندسی گرگان

گروه مهندسی مکانیک



پیچشیارتعاشات

اریــبـــاجو آزاد 

:فنیاطلاعات 

 سه میله با ابعاد مختلف دارای

جنس استیلاز 
دارای سه دیسک ممان اینرسی با جرم های مشخص
دارای سیستم تحریک جهت ایجاد ارتعاشات پیچشی اجباری
دارای دمپر قابل تنظیم
دارای سه سنور اندازه گیری زاویه باری هر دیسک
دارای برد و نرم افزار مربوطه



نیروی گریز از مرکز

:فنیاطلاعات 

 تیر فولادی جهت نصب دارای

.ده اندسیستم حامل وزن های مختلف که توسط یک بازو با تکیه گاه مفصلی نصب شدو 

قابلیت تغییر مکان حامل های وزنه در نقاط مختلف تیر و مشاهده اثر فاصله
ان قابلیت کم یا زیاد کردن وزنه ها بر روی حامل که بـه ایـت ترتیـب اثـر وزنـه را مـی تـو

.مشاهده نمود

دارای الکتروموتــورDC  و بــرد کنتــرر دور و ولــوم مربوطــه جهــت بــه گــرد  درآوردن
سیستم

موتوریک سنسور الکترونیکی نصب شده در مسیر چرخش موتور جهت اندازه گیری دور
مشاهده دور موتور بر حسبrpm به کمک نمایشگر مربوطه

•



ژیروسکوپ

:فنیاطلاعات 

 وتورــدد الکترومــعدو دارایDC  که
جهت گرد  قاب و دیگری جهت یکی 

روتورگرد  
برد کنترر دور و نمایشگر جداگانه جهت هر یک از موتورها
دتنظیم دور هر موتور به کمک ولوم نصب شده بر روی پنل دستگاه انجام خواهد ش.
سنسور اندازه گیری دور هر موتور به صورت جداگانه
مجهز به سیستم تعادر با وزنه خارج از مرکز
قابلیت قرار دادن وزنه در نقاط مختلف
 روتوردارای یک سیستم ساده جهت اندازه گیری ممان اینرسی



بالانس استاتیک و دینامیک

:فنیاطلاعات 

 چهار عدد بلوک و امکان نصب وزنه اضافی در داخل بلوک هادارای
دارای محور مدرج جهت نصب بلوک ها
دارای صفحه مدرج زاویه ای جهت تنظیم زاویه بلوک ها نسبت بهم
دارای موتور با دور ثابت جهت انجام آزمایش بالانس دینامیکی
امکان انجام آزمایش به صورت استاتیکی و یا دینامیکی



دور بحرانی

:فنیاطلاعات 

 نمونه های مختلف با مقاطع گرد از جنس های مختلفدارای
قابلیت تنظیم طور میله مورد آزمایش
قابلیت نصب دو جرم با وزن معیت در نقاط مختلف میله مورد آزمایش
6000قابلیت حداکثر سرعتrpmبر روی محور
کتروموتور دارای کنترر دور الکترونیکی با تحریک پذیری بسیار بالا جهت تغییر در دور ال

به کمک ولوم مربوطه
مجهز به سنسور دور الکترونیکی و نمایش دهنده دیجیتالی دور برحسبRPM

مجهز به چهار تکیه گاه که دو عدد از آنها به عنوان محافظ عمل می کنند.

مجهز به قاب محافظ شفاف



شتاب کریولیس

:فنیاطلاعات 

 مخزن مدرج از جنس دارای

.ودگلاس شفاف که در هنگام چرخش می توان میزان انحراف آب را مشاهده نمپلکسی 

مجهز به الکتروموتورDC با قدرت و دور مناسب
کنترر دور موتور به کمک یک ولوم انجام خواهد شد.

دارای الکتروپمپ جهت تامیت جریان سیار در نازر با دبی مشخص
دارای کنترر کننده الکترونیکی و نمایش دهنده دیجیتالی دور برحسبrpm

 ــایش ــت نم ــه جه ــه و نمایشــگر مربوط ــور و محفظ ــری دور موت ــدازه گی دارای سنســور ان
rpmدوربرحسب



ارتعشات آزاد و اجباری
:اطلاعات فنی

یـک قابلیت بررسی و انجام ازمایش یک تیر
سر درگیر در حالت آزاد و اجباری

ایجــاد نوســانات اجبــاری بــا کمــک دو دیســک
سوار شده بر روی الکتروموتور

دارای سنسور جهت انـدازه گیـری نوسـانات
انتهای تیر در حالت آزاد و اجباری

ر در مجهز به سیسـتم دمپـر بـا قابلیـت تغییـ
میزان دمپر در نقاط مختلف تیر

اکننـده قابلیت تغییر مکان الکتروموتور، میر
و همچنیت فنر

دارای دو فنـر از نـوک کششـی بـا ضـرایبk 
مشخص شده

 ــه جهــت تنظــیم و ــرم افــزار مربوط دارای ن
ی مشاهده دور و فرکانس موتور، رسم منحنـ
ـــان، مشـــاهده  ـــر برحســـب زم نوســـانات تی

...فرکانس نوسانات تیر و



آزادیدرجه یکارتعاشات 

:فنیاطلاعات 

 نوک فنر مختلف3دارای
 دارای کفه بارگـذاری و وزنـه جهـت اعمـار بـار بـه

نمونه ها
ات دارای سنسور جهت اندازه گیری جابجایی نوسان

با کمتریت اصطکاک mmبرحسب
میراییدارای سیستم دمپر با قابلیت تغییر میزان
 دارای نــرم افــزار مربوطــه جهــت رســم نمــودار

ــانگیت دوره ــایش می ــان و نم جابجــایی برحســب زم
تناوب


